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نمونه

اش΋ال١ ١.١
١ قضیه .١.١.١ قضیه

٣ ٢ ١ ٠ سلام

برای و باشد، (a, b) بازۀ در هموار و مقدار ͳحقیق ͳتابع ϕ کنید فرض و̵ن�دِرکارپˇت1، .٢.١.١ قضیه
،r = ١ اگر بعلاوه باشد. برقرار |ϕ(r)(t)| ≥ µ رابطه ،r مثبت صحیح یΈعدد برای و t ∈ (a, b) هر

بطوری΋ه، دارد وجود cr مطلق ثابت عدد Έی آنگاه باشد. نیز ی΋نوا ϕ′ کنید ∣∣∣∣∣فرض
∫ b

a

eiϕ(t) dt

∣∣∣∣∣ ≤ crµ
−١/r. (١.١)

دانیم، ͳم

|β − α + ٣| = |kX ′
λ(Nλ + n) − kX ′

λ(Nλ + ١) + ٣|,

≤ ٣ + k(n − ١)
∣∣∣∣X ′

λ(Nλ + n) − X ′
λ(Nλ + ١)

Nλ + n − (Nλ + ١)

∣∣∣∣ ,
≤ ٣ + k(n − ١) sup

١≤τ≤n
|X ′′

λ(Nλ + τ)|,

≤ ٣ + k(n − ١)C٢
|x′(t)|

λ
. (٢.١)

داریم، (1.1.2) قضیه از استفاده با r = ٢ ∣∣∣∣∣برای
∫ Nλ+n

Nλ+١
e٢πi(kXλ(τ)−ντ) dτ

∣∣∣∣∣ ≤ C(
k

λ
|x′(t)|)− ١

٢ , (٣.١)

م�ͳگیریم، نتیجه (٢.١) و (٣.١) و (٢.١) روابط از لذا
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اش΋ال٢ ٢.١
تاو اˡن. ͳروشمربع

م�ͳدهد. ارائه قبل طرح به نسبت ساده�تری پایای استمجموعه�های شده ͳطراح تاو2 اˡن. توسط که طرح این
ͳتغییرمختصات ابتدا، طرح این در هم�ارزند. مربع با طرح این پایای مجموعه�های ،Έتوپولوژی دید از

رئوس مجموعه با را Px ͳچندضلع است. شده ثابت طرح این پایداری م�ͳدهیم، انجام زیر بصورت

{O١, Pk, . . . , P١, Qk, . . . , Q١, R٣, R٢, R١, S١, . . . , Sk, Sa, T١, . . . , Tk+١} (۴.١)

صورت ساعت عقربه�های حرکت عکس جهت در رئوس خواندن کرده�ایم فرض (که م�ͳکنیم. تعریف
باشد.) گرفته

O١ =
(

١− ٠٫ ۵x
−١ + ٢٫ ۵x

)
,

Pk =

(
١
۴ + ١

۴(٢k−١) + (x − ٠٫ ۵)(k − ٢)
٣
۴ − ١

۴(٢k−١) − (x − ٠٫ ۵)(k − ۴)

)
,

Pj =
( ١

۴ + (x − ٠٫ ۵)(٢j − ١٫ ۵)
١
٢ + (x − ٠٫ ۵)(٢j٢ − ٢j + ٣)

)
, j = ١, . . . , k − ١

Qk =
(
−١

۴ + ١
۴(٢k−١) + (x − ٠٫ ۵)(k − ١)

٣x − ١

)
,

Qj =
(
−١

۴ + (x − ٠٫ ۵)(٢j − ٠٫ ۵)
١
۴ + (x − ٠٫ ۵)(٢j٢ + ٢٫ ۵)

)
, j = ١, . . . , k − ١

Qa =

(
−١

۴ + ١
۴(٢k−١) + (x − ٠٫ ۵)(k − ٣)

١
٢ − ١

٢(٢k−١) − (٢x − ١)(k − ٣)

)
,

R٣ =

(
−٣

۴ + ١
۴(٢k−١) + (x − ٠٫ ۵)k

−١
۴ + ١

۴(٢k−١) + (x − ٠٫ ۵)(k + ٣)

)
,

R٢ =
(

−٣
۴ + (x − ٠٫ ۵)(٢k − ١٫ ۵)

−١
٢ + (x − ٠٫ ۵)(٢k٢ − ٢k + ٣)

)
,

R١ =

(
−٣

۴ + ١
۴(٢k−١) + (x − ٠٫ ۵)(k − ٢)

−١
۴ − ١

۴(٢k−١) − (x − ٠٫ ۵)(k − ۴)

)
,

Sj+١ =
(
−١

۴ + (x − ٠٫ ۵)(٢j − ٠٫ ۵)
−٣

۴ + (x − ٠٫ ۵)(٢j٢ + ٢٫ ۵)

)
, j = ٠, . . . , k − ١

Sa =
(
−١

۴ + ١
۴(٢k−١) + (x − ٠٫ ۵)(k − ١)

٣x − ٢

)
,

O١ =
(
−١٫ ۵x + ١
٣x − ٢

)
,

Tj =
( ١

۴ + (x − ٠٫ ۵)(٢j − ١٫ ۵)
−١

٢ + (x − ٠٫ ۵)(٢j٢ − ٢j + ٣)

)
, j = ١, . . . , k

Tk+١ =

(
١
۴ + ١

۴(٢k−١) + (x − ٠٫ ۵)k
−١

۴ + ١
۴(٢k−١) + (x − ٠٫ ۵)(k + ٣)

)
.
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