
روشرҚऋ͞ونӬ͸ی از اҚ͒فاده با کاماروسا رΦم уوت�झنҋی صˎاتॡل�सیψڥݱ̊فगم ˣϊ:١ جدول
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١٧.٧۶ ٠.۵٧٨ M = −۰٫۰۰۵S + ۰٫۶۱۵Dg + ۰٫۰۱P− ۱۳٫۰۸ P Dg S ١
١٨.٨١۵ ٠.۵۵٣ M = ۰٫۰۷۷h + ۰٫۰۵۲W+ ۰٫۰۱۶P− ۵٫۸۱ P W h ٢
١٨.٢٣ ٠.۵۶٧ M = −۱٫۰۵h− ۰٫۷۸۶S + ۲٫۶۸+ ۳۴٫۲۹ Dg S h ٣
١٨.٧٢ ٠.۵۵۵ M = ۰٫۱۱۷h + ۰٫۰۴W+ ۰٫۹۶۸Dg − ۲۰٫۵۶ Dg W h ۴
١٨.٧٨ ٠.۵۵۴ M = ۰٫۳۴۶h + ۰٫۳۷۶W+ ۰٫۴۳d− ۲۰٫۵۱ d W h ۵
١٨.۶٣ ٠.۵۴۴ M = −۰٫۰۸۶S + ۱٫۱۹Dg − ۰٫۰۱۸d− ۱۴٫۵۹ d Dg S ۶

روش دو توسط شده ایجاد مدل شش به مربوط خطای مربعات میانΎین و تعیین ضریب تغییرات ٢ ١و ش΋ل�های
بیشترین که اول مدل از بغیر م�ͳگردد مشاهده که همانΎونه م�ͳدهند. نشان را ͳخط متغیره چند رگرسیون و فازی -ͳعصب

م�ͳباشد. فازی -ͳعصب روش از استفاده به مربوط خطا، مربعات میانΎین مقدار کمترین و تعیین ضریب مقدار

کاماروسا رΦم уوت�झنҋی داده�सیحاԠلاز Ϣشॡلاز ١:нڲ݀܃راتн̀ХदڢێؑنПयوطࣛ ش΋ل

کاماروسا رΦم уوت�झنҋی داده�सیحاԠلاز Ϣشॡلاز Пयوطࣛ ٢:нڲ݀܃راتϲیانڶؑنМयعات͸طا ش΋ل

١


