
١ فصل
تعاریف و پژوهش پیشینه

مقدماتͬ

مقدمه ١.١
تصویری روش ٢.١

زیر ͷی از تقریبͬ یͷجواب کردن پیدا منظور به [] ١ روشتصویری
بزرگ خطͬ دستͽاه�های حل برای اغلب که مͬ�شود، استفاده فضا
انتخاب x٠ = ٠ کلیت از کاستن بدون مͬ�گیرد. قرار استفاده مورد
،Jm بعدی m فضای ͷی از xm تقریبͬ جواب روش این در مͬ�شود.

مͬ�کند پیدا را آمده، زیر در که پترو-گالرکین٢ شرط با
b− Axm ⊥ Lm

معادل بطور یا
(b− Axm, w) = ٠, ∀w ∈ Lm, (١.١)

زیرفضای ͷی Lm زیرفضای است. دیͽری بعدی m زیرفضای Lm که
زیرفضای Lm و مͬ�باشد xm تقریبͬ جواب شامل که است جستجو

١Projection method
٢Petrov-Galerkin
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Jm = Lm گاه هر مͬ�شود. نامیده پترو-گالرکین شرط در محدودیت�ها
غیر در مͬ�شود، تبدیل متعامد تصویری روش به تصویری روش ،

مͬ�شود. نامیده اریب تصویری روش اینصورت
ماتریس ͷی V = [v١, . . . , vm] و Jm برای پایه ͷی {v١, . . . , vm} کنید فرض
W = [w١, . . . , wm] و Lm برای پایه ͷی {w١, . . . , wm} همچنین باشد، N ×m

که ،xm = V y آن�گاه xm ∈ Jm اگر این بنابر باشد. N ×m ماتریس ͷی نیز
است. بعدی m بردار ͷی y

نوشت مͬ�توان (١.١) با متناظر
W TAV y = W T b. (٢.١)

داریم ،W TAV ماتریس بودن نامنفرد صورت در
x = V y = V (W TAV )−١W T b. (٣.١)
است. زیر بصورت تصویری روش الͽوریتم

دهید انجام را زیر مراحل همͽرایͬ تا .١

کنید انتخاب را Lm و Jm زیرفضای (آ)
Lm و Jm برای را W = [w١, . . . , wm] و V = [v١, . . . , vm] پایه�های (ب)

نمایید انتخاب
. r = b− Ax دهید قرار (ج)

. y = (W TAV )−١W T r دهید قرار (د)
. x = x+ V y دهید قرار (ه�)

پایان. .٢

نامنفرد W TAV که صورتͬ در فوق الͽوریتم که باشید داشته توجه
مͬ�گیرد قرار استفاده مورد باشد،
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