
مطالب فهرست

آ� چکیده

ب مطالب فهرست

پ تصاویر لیست

١ مقدمه ١
١ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . تحقیق انگیزه ١.١
٢ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . جریان میدان کنترل پیشینه ٢.١
٦ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . جریان جدایش کنترل روش�های ١.٢.١
١١ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . تحقیق اهداف ٣.١

١٣ مغناطیسی آیرودینامیک ٢
١٥ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . مغناطیسی آیرودینامیک پیشینه ١.٢
١٥ . . . . . . . . . . . . . . الکترومغناطیسی میدان�های از استفاده با جریان کنترل ٢.٢
١٥ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . گذرش در تاخیر ١.٢.٢
١٧ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . آشفته مرزی لایه ٢.٢.٢
٢١ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . پهن نوک اجسام شکلی پسای ٣.٢.٢
٢٤ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . مانورپذیری و برآ ٤.٢.٢

٢٦ عددی روش و حاکم معادلات ٣
٢٦ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . حاکم معادلات ١.٣
٣١ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . عددی روش ٢.٣
٣١ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . محدود المان حجم عددی روش ١.٢.٣
٣٣ . . . . . . . . . . . . . . . . . . فلوئنت نرم�افزار توسط معادلات حل ٢.٢.٣

٤٠ نتایج بررسی ٤
٤٠ . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . شیار از استفاده با جریان کنترل ١.٤
٤٦ . . . . . . . . . . . . . . . الکترومغناطیسی نیروهای از استفاده با جریان کنترل ٢.٤



پ مطالب فهرست

٥٩ نتیجه�گیری

٦٠ پیشنهادات ارایه

٦١ کتاب�نامه

٦٧ فلوئنت نرم�افزار برای شده نوشته برنامه آ�


